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Sehr geehrter Kunde,

mit dem delta haben Sie einen Miniatur
FM-PPM-Empfanger mit weltweit
einzigartigen Eigenschaften erwor-
ben, der aus deutscher Entwicklung
und Fertigung stammt.

Er ist speziell auf die erhdohten Anforde-
rungen in elektrisch betriebenen Mo-
dellen ausgelegt*. Um die dort vor-
herrschenden Stérungen abzublok-
ken, ist die Eingangsempfindlichkeit
der delta Empfanger nicht iberma-
ssig hochgeziichtet. Sie ist aber mit
ungekurzter Antenne mehr als aus-
reichend fir normale Anwendungen.

(*) nattirlich ist er auch in Modellen mit
Verbrennungsmotor sehr gut geeig-
net, wenn er wie allgemein blich vi-
brationsgeschuitzt eingebaut wird.

Die spezielle Impulsauswertung des
delta-8 machen diesen auch fur RC-
Carsinteressant.

Sein schmalbandiges HF-Empfangsteil
gewahrleistet den uneingeschrank-
ten Betrieb im 10 KHz Kanalraster
auch bei belegten Nachbarkanalen.

Seine mikroprozessorgesteuerte Im-
pulsauswertestufe garantiert eine
einzigartige Unterdriickung von St6-
rungen oder Rauschen im Emp-
fangskanal ahnlich wie bei der Ver-
wendung von PCM-Empfangern.

Eine gelungene Gratwanderung zwi-
schen high-end Design und gerin-
gen Abmessungen, Gewicht und Ko-
sten.

Diese Anleitung dient weiterhin dazu,
Sie mit den neuen, herausragenden
Eigenschaften unserer delta-Serie
vertraut zu machen, die sich im
Besonderen deutlich von den Ubli-
chen Standardempfangern abhe-
ben.

Die Mdglichkeiten der Konfigurierung
Uber den PC bietet Ihnen indes nur
die , alpha“-Empfangerserie ,mit
dem Punkt®.

Hinweis:

Der Betrieb mit unseren Quarzen wird
dringend empfohlen.

Ein Betrieb mit Fremdquarzen ist in der
Regel moglich, kann aber zu Reich-
weiteverlust und Stérungen bei be-
legtem Nachbarkanal fihren.

Ein Reichweitetest mit eingeschobe-
ner Sendeantenne ist nicht nur
generell vor jedem Einsatz emp-
fehlenswert, sondern bei Verwen-
dung von Fremdquarzen uner-
lasslich.
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1 Hinweise zum storungsfreien und sicheren Betrieb

Das CE-Zeichen garantiert Ihnen, dass alle
Vorschriften zum stérungsfreien Betrieb
des Gerates eingehalten werden. Sollten
Sie dennoch Probleme bei dem Betrieb
Ihres Modelles haben, so liegen die
Probleme oftmals an dem unsachgema-
ssen Einbau der Komponenten der
Empfangsanlage.

Achten Sie darauf, dass...

... bei elektrisch angetriebenen Modellen (mit
Blrstenmotor) der Antriebsmotor mit min-
destens 2, besser 3 keramischen Kon-
densatoren von 10 ... 100 nF / 63 ... 100
V entstort ist.

... der Empfanger und dessen Antenne von
allen Starkstrom fiihrenden Kabeln,
dem Drehzabhlsteller, dem Motor
und auch dem Antriebsakku min-
destens 3 cm Abstand hat. Es

kdénnen z. B. die Magnetfelder um die
Starkstromkabel den Empfanger stéren!

... alle Starkstrom fihrenden Kabel so kurz
wie mdglich sind. Die maximale Gesamt-
kabellange sollte zum Motor 12 cm, zum
Akkupack keinesfalls 20 cm Uberschrei-
ten.

... alle Starkstrom fiihrenden Kabelpaare ab
5 cm L&nge verdrillt sein mussen.
Im Besonderen gilt dies fir die Ka-
bel vom Drehzahlsteller zum Motor,
die eine besonders hohe Storstrah-
lung abgeben.

... beim Auto und beim Boot, sofern keine
Kurzantenne verwendet wird, die Antenne
in Empfangerndhe zusammengelegt wird
und das Ende in ein senkrecht dazu mon-
tiertes R6hrchen eingeschoben wird.

Die Antenne darf keinesfalls durch ein
Rohrchen geschoben werden, welches
durch eine metallene Halterung gescho-
ben wird (sehr beliebt im RC-Car Be-
reich!!l).

... beim Flugzeug die Empfangerantenne mit
ca. halber Ladnge am bzw. im Rumpf ent-
lang verlegt wird und der Rest frei herun-
terhangt (Vorsicht, nicht drauftreten); kei-
nesfalls in voller L4nge zum Leitwerk
spannen!!!

... beim Hubschrauber bei vorn sitzenden
Empfangern die Empfangerantenne etwa
mit halber Lange nach vorn aus der Hau-
be herausgefiihrt wird und von vorn in ein
Rohrchen eingeschoben wird, welches
am hinteren Kufenbiigel des Landege-
stells endet. Bei Empfangern, die im hin-
teren Teil des Chassis sitzen: Antenne
von hinten in das besagte Réhrchen
schieben. Tipp: Gyro gegen Schwingnei-
gung des Hecks auf dem Heckrohr in
der Nahe der Rotorachse montieren.

Bevor Sie den Empfanger einschalten:
Vergewissern Sie sich, dass...

... Sie Ihre Sendefrequenz als Einziger nut-
zen (gleiche Kanalnummer).

... der Gashebel in der Regel auf STOPP
steht und Sie erst dann lhren Sender ein-
schalten (Ausnahmen beziehen sich auf
die jeweilige Anleitung zur Inbetriebnah-
me des verwendeten Drehzahlstellers).

Allgemein: Empfangsstérungen treten bei
BEC-Stellern oder -Reglern leichter auf,
da bei diesen die trennende Lichtstrecke
eines Optokopplers fehlt.

--> Reichweiteversuch - aber richtig <--

Vergewissern Sie sich daher durch Funkt-
ions- und Reichweitenversuche (Sender-
antenne ganz eingeschoben, Motor auf
Halbgas laufend) von der vollen Emp-
fangsleistung.

Achten Sie darauf, dass andere Piloten nicht
naher als 5 m zueinander stehen und Sie
mit Ihrer eingeschobenen Antenne die
geringste Entfernung zum Modell haben.
Es konnte sonst in den Sendern (!) zu
Frequenz-Mischprodukten mit genau Ih-
rer Frequenz kommen, die die Reichweite
des Empfangers scheinbar einschrankt.

Beispiel 1: Piloten mit K 63 und K 64 fliegen.
Stehen diese zu dicht beisammen, ent-
stehen Frequenzen auf den Kanélen 62
und 65 mit einer Intensitat, die die glei-
che sein kann wie bei Sendern mit einge-
schobener Antenne. Ihr Reichweitetest
verlauft negativ, da lhr Sendesignal in
Bezug zum Mischprodukt durch die ein-
geschobene Antenne zu schwach ist.



Die Mischprodukte werden nur durch eine 2. Beispiel

raumliche Entfernung der Sender (Pilo- - Rechnung und Messung:
;‘_’t”)dzuega?”ger reduziert. 'dhr K]f"”_"ff' wird 2x(K75)35.150= 70.300 - 35.170 (K77) =
Ur den Reichweitetest wieder ,frei“. 35.130MHz (K73) bzw.
2x35.170 (K77) - 35.150 (K75) = 35.190MHz
(K79)

A2140148 08 SEP 2002 Senderabstand K75/K77 ca. 20 cm A2197:24 08 SEP 2002 Senderabstand K 75/K 77 ca. 2 m
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SRES BN 1.9 kHz VBN 1 kHz SWP 388 msec SRES BMW 1.9 kHz VBN 4 kHz SWP 300 msec
Hinweis: Signal auf Kanal 73 und 79 durch senderseitige Mischprodukte.
Kontrollsignal auf K74 mit eingeschobener Antenne.
2 Sicherheitshinweise fur den delta 8xx

2.1 Knackimpulse: 2.2 Betriebsspannungsversorgung:

Der grosse Abblockkondensator fiir die Be- Die Betriebsspannung (Empfangerakku) soll-
triebsspannung liegt im delta-8xx te aus Sicherheitsgriinden nie tber ein
in ,Sichtweite" des Quarzes. Damit Zwischenkabel angesteckt werden, son-
im Betrieb keine Knackstérungen dern kann Uber einen beliebigen, nicht
auftreten, sollte von Zeit zu Zeit bendtigten Kanalanschluss polrichtig zu-
das isolierende Frequenzetikett auf geflihrt werden (Bei Hubschraubern und

unserem Quarz auf Unversehrtheit Uber- Flugzeugen mit Wolbklappen zur Halbie-
pruft werden. rung der Ubergangswiderstande einfach

Uber zwei nicht benutzte Kanéale ohne E/
A-Schalter zufiihren!).
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zu 2.2: Ausfihrung der Stromversorgung mit doppeltem Querschnitt
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3 Besondere Eigenschaften

3.1 dsp - digital signal processing
Im Gegensatz zu Empfangern mit her-
kémmlichen Schaltung ist die Signalver-
arbeitung nach dem Empfang des Sende-
signals digital, d. h. sie erfolgt durch
einen Mikroprozessor.

Wenn dieser gut programmiert wurde, sind
solche herausragende Eigenschaften des
Empféangers erzielbar, wie es unsere
Kunden bereits von dem alpha Empfan-
ger kennen.

3.2 atss - advanced transmitter signal
supervision
Erkennt, bewertet und Uberwacht die
Sender-Signatur in noch nicht gekannter
Weise:

a) Eine bei jeder Inbetriebnahme durchge-
fuhrte Zahlung der Kanalimpulse ge-
wabhrleistet, dass z. B. Empfangssignale
mit abweichender Kanalanzahl nicht zu
den Servos durchgeschaltet werden.

Bei abweichender Kanalzahl (in Bezug auf
die beim Einschalten des deltas gelern-
ten Kanéle) werden diese nicht auf die
Servoausgange weitergegeben (zuerst
»hold“ des alten Signals, danach Impuls-
Abschaltung).

Ein auf dem gleichen HF-Kanal eingeschalte-
ter Sender mit PCM-Modulation fuhrt
nicht zum Zappeln der an delta Empfan-
gern angeschlossenen Servos (das be-
deutet aber nicht, dass der Kanal doppelt
belegt werden darf). Bei abweichender
Empfangs-Kanalzahl im Betrieb wird der
Fremdsender ignoriert.

Eine geniale richtungweisende Entwicklung
von uns, die wir bisher nicht beworben
haben.

b) Futaba-“Fremdsprachen*“-tauglich: Auto-
matisches Umschalten in den Synthesi-
zer-Sendemodul-Modus.

¢) Automatisches Erkennen und Verarbeiten
von ,positive/negative-shift* Sendersigna-
len (bei amerikanischen Sendern).

3.3 asc - automatic signal strength con-
trol
Optimal fur den Fernempfang und auto-
matische Abschwachung des Empfangs-
signales bei Nahempfang. Verhindert
eine Ubersteuerung der Antennenein-
gangsstufe mit ihren unerwiinschten
Nebenwirkungen (Stérungen).

3.4 apdr - advanced pulse decoding and
restoration
Fortschrittliche Impulsverarbeitung (Plau-
sibilitatsprufung) und intelligente Wieder-
herstellung falscher oder fehlender Impul-
se.

In der Nahe der Reichweitegrenze fangt man
sich gern eine Stoérung ein:
z. B. fangen die Servos an zu zappeln
und laufen unter Umsténden an den
mechanischen Anschlag und belasten
dadurch im Besonderen die Empfanger-
stromversorgung, oder ein Elektro-An-
triebsmotor fangt an zu laufen (wer hat
das nicht schon bei falscher Antennen-
verlegung gerade beim Start oder beim
Landeanflug erlebt) und stoért den Emp-
fanger um so mehr.
Ein Absturz ist vorprogrammiert.

Daher legen wir sehr grossen Wert auf die
digitale Nachbearbeitung des empfan-
genen Sendesignales.

Durch apdr kann aus dem empfangenen
Signal durch Bewertung der Stérung
entweder das tatsachliche Sendesignal
(Ausblendung eines Glitches hervorgeru-
fen z. B. durch einen laufenden E-Motor)
oder ein dem Original nahekommendes
Signal generiert werden (r = restorati-
on).

So kdnnen Empfangsstérungen ausgeblen-
det werden und durch zuvor empfangene
glltige Werte (ahnlich wie bei der PCM
Ubertragungstechnik) ersetzt werden.

Das an die Servos weitergegebene Signal
liegt dadurch in den Grenzen, welches
von diesen dann ublicherweise problem-
los verarbeitet werden kann.

Das bei schwachen Signalen auftretende
Servozittern wird stark verringert.
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3.5 s&h - sample and hold

Erfassen und Merken von ungestorten
Impulsen. Bei Stérungen wird der alte,
ungestoérte Servoimpuls ausgegeben
(d.h. wiederholt).

Halten die Stérungen an, werden die Ser-

voimpulse ganz abgeschaltet. Das Servo
kann dann durch den Ruderdruck u. U.
zurickgestellt werden.

3.6 10 kHz Schmalbandbetrieb - nicht nur

auf dem Papier

Auch der sichere Betrieb bei belegten
Nachbarkandlen ist fur uns kein Thema.
Aus diesen Grinden setzen wir schmal-
bandige Filter ein, die den Betrieb im

Ublichen 10 kHz Kanalraster ermdglichen.

VORSICHT: Alle die herausragenden Ei-

genschaften sind noch keine Garantie
fur absturzfreie Flige, denn in der
Regel merken Sie jetzt die eingefange-
nen Stérungen durch die empfangerseiti-
ge Korrektur (nahe der Reichweitegrenze
oder bei unginstiger Antennenlage auch
im Nahbereich) oftmals nicht mehr. Des-
halb haben wir die Empfangsqualitats-
LED eingebaut, die lhnen ausserdem
wichtige Statusinformationen liefert.

4 Hardware-Eigenschaften und deren Grenzen

4.1 Hohere Pufferung der Stromversor-

gung

Durch die Verwendung eines hochkapaziti-

ven Low-ESR Tantalkondensators Uber
der Empfanger- und Servostromversor-
gung wird ein stoérungsfreierer Betrieb an
unzureichend dimensionierten Stromver-
sorgungen im Modell ermdglicht. Kurzzei-
tigste Spannungseinbriiche auf der Be-
triebsspannung werden besser als bisher
abgepuffert.

Das heisst aber nicht, dass Sie unterdimen-

sionierte BEC-Systeme oder Empfanger-
akkus mit zu geringer Belastung einset-
zen durfen. Der Spezialkondensator
ersetzt nicht die doppelte Stromzufiihrung
vom Akku zum Empfanger (siehe letzte
Seite der alten Bedienungsanleitung). Er
kann auch nicht die Empfangerstromver-
sorgung mit gering belastbaren (hochoh-
migen) Akkus nachhaltig verbessern.

Im Besonderen warnen wir hiermit vor der

A

Verwendung von Ni-MH-Zellen mit
der Bauform AA (Mignon) oder AAA
(Micro) in der Stromversorgung.
Diese Zellentypen sind auf Kapazi-
tat optimiert, nicht auf niedrigen Innenwi-
derstand den wir fur unsere Anwendun-
gen brauchen!

Ausserdem: Ni-MH Zellen geben - che-
misch bedingt - erst ab ca. 20 °C ,ver-
ninftige* Strome ab. Vor einer Verwen-
dung von Ni-MH Zellen im Winter raten
wir daher dringend ab!

4.2 Leiterbahnstarke
Wir haben die Leiterbahnen zwischen den

Stromversorgungspins der Servostecker
relativ dick gemacht, so dass “jede Men-
ge" Digitalservos angeschlossen werden
kénnen. In Verbindung mit einer doppel-
ten Stromversorgung nach Kapitel 2.2,
die entweder mittig oder links und rechts
am Empfanger angeschlossen werden
sollte, brauchen Sie nicht zu beflirchten,
dass eine Leiterbahn heiss wird oder ab-
brennt.



5 Anwendungsbereich

5.1 delta-5:

Ein Empféanger mit ,voller Reichweite* fur
jeden Modelltyp.

Durch die geringen Abmessungen, das ex-
trem geringe Gewicht, der automatischen
Verstarkungsregelung und der Trenn-
scharfe des Empfangsteils ist der delta-5
natirlich besonders fir Slowflyer geeig-
net, welche auf engstem Raum in ge-
ringster Entfernung zu vielen Sendern
geflogen werden.

Weiterhin bestens geeignet auch in Parkfly-
ern, da dort 4-5 Empfangskanéle ausrei-
chen und in der Regel mit gekirzter An-
tenne geflogen wird.

5.2 delta-8:

Empfangsstarker Empfanger mit universellen
Eigenschaften und 8 kompletten Kanalen
fur jeden Anwendungsbereich.

Typen mit Spritzwasserschutz finden Sie bei
der alpha-Empfangerserie ,mit dem
Punkt (Typen mit grossem ,W*).

6 Storungserkennung und -Anzeige

Da Storungen durch die digitale Signalnach-
bearbeitung meist nicht mehr durch unru-
hige Bewegungen des Modells angezeigt
werden, haben wir eine Empfangsquali-
tatsanzeige-LED eingebaut. Diese
leuchtet bei Inbetriebnahme des delta zu-
nachst dauerhaft bis die Kanalzahl des
Senders eingelernt ist und verléscht
dann.

Die fehlerhaft empfangenen Sendersignale
werden gezahlt und die Fehleranzahl bei
optimalen Empfangsverhaltnissen durch
Blinken anzeigt. Bei schlechterer Emp-
fangsqualitat (weit weg vom Sender)
bleibt die LED aus.

1* Blinken = 1 Stérung (2 hoch 0)

2* Blinken = 2 ... 3 Stérungen (2 hoch 1)
3* Blinken = 4 ... 7 Stérungen (2 hoch 2)
4* Blinken = 8 ... 15 Stérungen (2 hoch 3)

5* Blinken = 16 ... 31 Stérungen (2 hoch 4)
6* Blinken = 32 ... 63 Stérungen (2 hoch 5)
7* Blinken = 64 ...127 Stérungen (2 hoch 6)

Ab 128 Stérungen leuchtet die LED dauer-
hatft.

Probieren Sie verschiedene Einbauanord-
nungen lhrer Emfangsanlage und der
Stromversorgungen (Empfangerposition,
Antennenlage, Empfangerakkuposition,
Flug- bzw. Fahrakkuposition) aus und
kontrollieren Sie den Fehlerzahler nach
den Testflgen/Testfahrten aus.

Durch dieses Hilfsmittel (Storungszahler
maoglichst klein halten) finden Sie den
optimalen Einbau der Komponenten im
Modell.

Der Stérungszahler wird durch Ausschalten
des Empfangers zuriickgesetzt.



7 Einbau- und Anschlussvorschrift

7.1 Einbau im Rumpf

Die Befestigung mit Klettband im Rumpf ist
ebenso ideal wie die Einbettung in
Schaumgummi oder Moosgummi.

Achten Sie darauf, dass die LED zur Anzei-
ge der Empfangsqualitat nicht verdeckt
wird.

Beim delta-5 empfiehlt es sich ausserdem,
den Quarz mit Klebeband gegen unbeab-
sichtigtes Herausrutschen zu sichern.

7.2 Antenne

Verlegen Sie die Antenne bei leitfahigen
Rimpfen (Kohle) auf kiirzestem Weg
nach aussen. Die Antenne darf nicht in
der Nahe von Kabeln, parallel zu Stahl-
draht- oder Kohlefaser-Gestangen oder
anderen metallischen Teilen (wie z. B.
Hubschrauberchassis oder metallenen
Antennenhalterungen) verlegt werden.

Bei ,Reichweiteliberschuss” (z. B. bei
Slowflyern und Automodellen) kann die
Antenne schrittweise bis auf minimal 40
cm gekirzt werden (achten sie darauf,
dass die o.a. LED nach Testfligen aus
bleibt).

Kurzantennen lassen Sie im Flieger am bes-
ten frei nach unten hangen. Niemals waa-
gerecht gestreckt (am Rumpf entlang
oder in der Flache) verlegen!

Weitergehende wichtige Hinweise zur Ein-
bauposition und der Antennenverle-
gung stehen im Kapitel 1.

7.3 Anschluss der Servos u.s.w.
7.3.1 zu delta-8:

Vorab: Bei den offenliegenden Steckstiften
des delta-8 besteht Gefahr durch Kurz-
schluss und Verbiegen der Kontakte. Iso-
lieren Sie deshalb alle nicht bendtigten
Kontakte sorgfaltig durch das Aufstecken
von alten, defekten Servokabeln, bei de-
nen Sie die Kabel selbst direkt hinter der
Buchse abschneiden.

Die Betriebsspannung kann uber einen belie-
bigen Kanalanschluss (polrichtig!) zuge-
fuhrt werden.

Die ersten 6 Kanéale (K1...K6) werden so an-
geschlossen, dass die Impulsleitungen
der Servokabel zur Empfangermitte bzw.
nach oben zeigen.

Die Kanale 7 und 8 werden 90° gedreht
dazu so angeschlossen, dass die Impuls-
leitungen der Servokabel zur Empfanger-
aussenseite zeigen.

7.3.2 zu delta-5:

Die vier Kanale werden so angeschlossen,
dass die Impulsleitungen der Servokabel
nach aussen zeigen.

Das Abziehen von Servokabeln muss einzeln
erfolgen, damit die Leiterplatte nicht verse-
hentlich aus dem Gehduse gezogen wird.

Die vier zur Verfiigung stehenden Kanalan-
schlisse kdnnen z.B. mit dem Hohenru-
der, Seitenruder, Querruder und Dreh-
zahlsteller bzw. -regler mit BEC bzw. ei-
nem Empfangerakku, belegt werden.

Die Betriebsspannung kann Uber einen belie-
bigen Kanalanschluss (jedoch vorzugs-
weise bei einem Kanal mit geringer Ser-
vostromaufnahme wie z. B. das Drossel-
servo) polrichtig zugefihrt werden.

Werden zwei getrennte Querruderservos be-
nutzt, kdbnnen diese Uber unser alpha-
vkab an den Querruderkanal angeschlos-
sen werden. Wenn z. B. kein Seitenruder
vorhanden ist, kann alternativ der Sender
(falls dies im Sender mdglich ist) so tber
eine Mischfunktion programmiert werden,
dass das zweite Querruderservo ohne V-
Kabel an den Seitenruderkanal gesteckt
werden kann. Die andere Alternative
dazu ist, dass der Kanal 5 Ausgang be-
nutzt wird.

Wird eine gewtinschte Funktion von Ilhrem
Sender z. B. auf Kanal 6 abgestrahlt, so
muss lhr Sender so umprogrammiert wer-
den, dass alle bendétigten Funktionen auf
den ersten 4 Kanalen oder dem Kanal 5
Ubertragen werden (Siehe Verdrahtungs-
Skizze Kapitel 7.3.3).
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7.3.3 Der Anschluss eines funften Servos an den delta-5

In der Regel ist es so, dass flur den Zusatzka-
nal weder ein eigener Masse-Anschluss,
noch ein Plus-Anschluss gebraucht wird.

Beispiel: Graupner Sender tbertragen die
Signale fiir die beiden Querruder-Servos
auf den Kanélen 2 und 5. Da der Kanal 2
mit allen drei Leitungen (Impuls, Plus,
Minus) in die Tragflache geht, braucht
nur noch der Impuls des Kanal 5 zusatz-
lich in die Tragflache gelegt werden.

Selbstverstandlich missen in der Tragfla-
che die Plus- und die Masseleitung bei-
der Servos zusammengelétet und auf den
Flachensteckverbinder gegeben werden.

Sollten Sie flinf Servos einzeln anstecken
wollen, missen Sie sich ein X-Verteiler-
kabel wie untenstehend verdrahtet her-
stellen. Der Jumper zwischen den mittle-
ren Pins der Stiftreihe entfallt nattrlich.

delta-5 zu den Servos
Masse (-) @ (-) Masse
Plus (+) & (+) Plus
Impuls Kanal 1, 2, 3 oder 4 Impuls x
(evtl. am mittleren Pin zw. K 1 und S (-) Masse
K 2 eine zweite Masse anschliel3en) (+) Plus
Impuls Zusatzkanal Impuls Zusatzkanal
(mittlerer Pin zwischen K 3 und K 4) (K5)

8 Zubehor (Kabel & Quarze)

8.1 alpha-vkab (Y-Kabel)

Wenn lhnen an den Empféngern z. B. ein
Steckplatz fir eine Bordspannungsanzei-
ge fehlt, kann durch das V-Kabel (alpha-
vkab) der notige Steckplatz bereitgestellt
werden.

Anwendung z. B. Versorgung von 2 Hohenru-
derservos oder ein Servo + Bordspan-
nungsanzeige.

Der Anschluss eines Akkus darf - wenn alle
Kanéle belegt sind - wegen zuséatzlichem
Stecker-Ubergangswiderstand nur vor-
zugsweise auf dem Gaskanal erfolgen.

Abbildung ahnlich

8.2 Quarze

Normalquarz Miniquarz

far alpha- & delta-8 far alpha- & delta-5

Bestellbezeichnungen:
RX-##H#-n RX-##H-m

### = Kanalnummer*

[*] Hinweis:
Europaische Kanale kdénnen bei Schulze
andere Kanalnummern haben als Sie es
gewdhnlich von lhrem Heimatland ken-
nen.
Ermitteln Sie daher anhand der Frequenz

die exakte Bestellbezeichnung von der
Schulze Homepage!
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9 Firmware Update

Die Firmware der deltas (das ist die Soft-
ware, die der delta im Mikroprozessor
hat) konnen - falls es erforderlich werden
sollte - von uns im Werk auf einen neue-
ren Stand gebracht werden.

10 Konfigurierung ohne Anschluss an den PC

10.1 delta-8xx: 10.2 delta-5xx:
Die Konfiguration ist nicht verénderbar. Die Konfiguration des delta-5xx ist nicht
veranderbar.

Die alpha-5.xx “Punkt* Serie bietet dage-
gen die Mdglichkeit des Kanal-Tausches
tiber den Jumper.
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11 Konfigurierung mit Anschluss an den PC

Die delta Empfanger kdnnen nicht konfigu-
riert werden.
Die alpha-“Punkt” Serie bietet dagegen
diese Mdglichkeit.
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- bitte lesen Sie auf der nachsten Seite weiter -
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12 Status- und Fehlermeldungen

Zur Anzeige von Funktionsstérungen und

sonstigen Fehlermeldungen wird die
Empfangssignalqualitats-LED herangezo-
gen. Nachfolgend sind die neuen Blinkco-
des erklart:

Vor dem Scharfschalten wird tUberprft, ob

die Mittenfrequenz inclusive Frequenz-
hub des Fernsteuersenders innerhalb von
etwa + - 1,5 kHz zur Sollfrequenz liegt.
Grossere Abweichungen (bis etwa + - 3
kHz) werden vom delta als eine unzulds-
sige Abweichung erkannt und durch
einen Fehler-Blinkcode angezeigt.

Die LED blinkt etwa zweimal pro Sekunde

Ist die Frequenzabweichung grésser, kann

dieses der delta durch seine Schmalban-

digkeit nicht erkennen, da das fur ihn
bereits ein unsichtbares Signal im Nach-
barkanal ist.

Der Sender stort u. U. bereits den Nach-
barkanal.

Die LED bleibt dauernd an und der delta
bleibt unscharf.

und der delta bleibt unscharf.

13 Hinweis zum Entfernen des Gehauses

13.1 delta-5: Driicken Sie mit Hilfe einer 4-5
mm breiten Schraubendreherklinge, die
durch das Quarzloch eingefuhrt- und
mittig auf die Quarzfassung aufgesetzt
werden muss, die Leiterplatte aus dem
Gehause hinaus.

13.2 delta-8: Heben Sie das Haftetikett
vorsichtig bei , www.schulze-elektronik-
gmbh.de* mit einer Messerklinge von
der ganzen Seitenflache ab und klappen

Einige Kunden méchten unbedingt die Ge-
hause der Empfanger aus Gewichtsgrin-
den entfernen.

Hiermit sei gesagt, dass wir das Uberhaupt
nicht gut finden - die spéater nur mit
Schrumpfschlauch geschitzten (oder
sogar nackten) SMD-Bauteile kdnnen
Schaden nehmen. Ausserdem sind unse-
re Gehause wirklich Leichtgewichte!

Da wir aber wissen, dass wir in dieser Bezie- ' !
hung nicht gefragt werden. Deshalb Sie dann das Gehause auf.

sagen wir lhnen, wie es richtig gemacht Danach nehmen Sie einen Féhn und
wird. wéarmen die Leiterplatte von oben an

(Vorsichtig erwarmen bei der Verwen-
dung einer Heissluftpistole), so dass der
zum Festkleben der Leiterplatte im Ge-
hause benutzte Kontaktkleber weich wird.
Die Leiterplatte lasst sich dann fast ohne
Kraftaufwand (und damit ohne Haarrisse
in den Bauteilen zu hinterlassen) von der
Stiftleistenseite her nach oben klappen.

Aber: Das Entfernen oder versuchte Entfer-
nen des Gehauses fuhrt zum Verlust der
Gewaébhrleistungsanspriche
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14 Rechtliches

14.1 Gewahrleistung

Alle deltas prifen wir vor dem Versand
sorgfaltig und praxisgerecht.

Sollten Sie Grund zur Beanstandung haben,
schicken Sie das Gerat mit einer eindeutigen
Fehlerbeschreibung ein.

Der Text “Keine 100% Funktion” oder
“Softwarefehler” reicht nicht!

Die Bearbeitung eines Gewahrleistungsfalles
erfolgt gemass den aktuell giiltigen
Allgemeinen Geschaftshedingungen
(siehe Homepage).

Hinweise: Wenn ein Problem mit einem
Schulze-Gerat auftritt, dann schicken Sie es
direkt zu uns, ohne vorher daran herumzu
basteln. Um- oder Anbauten kénnen zu
Mehrkosten fiihren, wenn diese den Service
erschweren oder verhindern. Nicht geeignete
Komponenten werden ohne Rucksprache
kostenpflichtig ersetzt oder das Gerat in den
Auslieferzustand zuriickversetzt.

So kdnnen wir am schnellsten reparieren,
erkennen Garantiefehler zweifelsfrei und die
Kosten bleiben daher niedrig.

Ausserdem kdnnen Sie sicher sein, dass wir
nur Originalteile einsetzen, die in das Gerat
hineingehdren. Leider haben wir schon
schlechte Erfahrungen mit angeblichen
Servicestellen gemacht. Hinzu kommt, dass
bei Fremdeingriffen der Gewahrleistungsans-
pruch erléschen kann (z. B. bei Entfernung
oder Ersatz der Stiftleisten der Kanalaus-
gange). Durch unsachgemasse Reparatur-
versuche kdénnen Folgeschaden eintreten. In
Bezug auf den Geratewert kdnnen wir bei
diesen Geraten unsere Reparaturkosten
nicht mehr abschatzen, so dass wir eine
derartige Geratereparatur unter Umstanden
ganz ablehnen.

14.2 CE-Prifung

Die beschriebenen Produkte geniigen allen
einschlagigen und zwingenden EG-
Richtlinien: Dies sind die EMV-Richtlinien

89/336/EWG, 91/263/EWG und 92/31/EWG.

Das Produkt wurde nach folgenden
Fachgrundnormen geprift:

Stéraussendung: EN 50 081-1:1992,
Storfestigkeit: EN 50 082-1:1992
bzw. EN 50 082-2:1995.

Sie besitzen daher ein Produkt, dass
hinsichtlich der Konstruktion die Schutzziele
der Europaischen Gemeinschaft zum
sicheren Betrieb der Gerate erfilllt.

Dazu gehdrt die Prifung der Stéraussen-
dung, d. h., ob die Empfanger Stérungen
verursachen.

Dazu gehdrt auch die Prufung der
Storfestigkeit, d. h., ob sich die Empfanger
von anderen Geraten stéren lassen. Dazu
werden die Empfanger mit HF-Signalen
bestrahlt, die in &hnlicher Weise z. B. aus
dem Fernsteuersender oder einem
Funktelefon kommen. Ein betriebsbereiter E-
Motor sollte nicht anlaufen, wenn Sie noch
am Modell hantieren und ein Sender mit
grosser Feldstarke auf das Modell einwirkt.
Trotzdem: Immer aus Sicherheitsgriinden
gegen unbeabsichtigtes Anlaufen des Motors
Abstand zur Luftschraube wahren und Modell
gut festhalten!!!
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15 Technische Daten

Schaltungstechnik Einfachsuper
Modulationsart FM/ PPM
Kanalabstand 10 kHz

Empfindlichkeit ca. @ 1 m Antenne: 10 pVv
Zwischenfrequenz 455 kHz
Stromaufnahme LED ca. 1 mA zusatzlich

Rauschunterdruckung Digital-Squelch

Gehause delta-8 Leichtes Kunststoffgehause 3,9 g (im Gewicht unten enthalten)
Gehause delta-5 Leichtes Kunststoffgehause 1,8 g (im Gewicht unten enthalten)
Antennenlange 1 m, bei Reichweiteliberschuss bis auf minimal 40 cm kiirzbar

Antennen-Querschnitt 0,14 mm?2

Spannungsbereich 4-5 Zellen = 4,8 ... 6 V Nominalspannung = 3,6 ... 9 V min / max.
Funktionsbereich Impulsbreite 850...2350pus, Impulsabstand: 11...32 ms

Der Betrieb mit unseren Quarzen wird dringend empfohlen.

Die 35-36 MHz Empfanger funktionieren selbstverstandlich im A- und B-Band.

Ein Betrieb mit Fremdquarzen ist unter Umstanden madglich, kann aber zu Reichweiteverlust und
Storungen bei Belegung der Nachbarkanale fiihren.

Ein Reichweitetest ist nicht nur generell empfehlenswert,
sondern bei Verwendung von Fremdquarzen unerlasslich.

Typ Freq. Kanéle Grosse Strom Masse 0. Anwendung  Servo-
[MHz] [mm] [mA] Quarz [g] anschluss
0-835w 35-36 (rot) 8 53*21,5*13,510,5 14 Flug waagerecht
0-840w 40-41 (grin) 8 53*21,513,5 10,5 14 Flug,Boot,Auto waagerecht
6-535 35-36 (rot) 5 37*20,5*9 9 9,5 kleine & leichte waagerecht
0-540 40-41 (gran) 5 37*20,5*9 9 9,5 Modelle waagerecht

incl. 8-Quarz: + 5 mm Uber o. a. Gehause-Mass
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